Sylomer,
Detaildatenblatt

Statisches Dauerstandverhalten
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Dynamisches Dauerstandverhalten
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Amplitudenabhangigkeit
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Bezugswerte: Amplitude O,11 mm (entspricht einer Schwingschnelle von 100 dBv bei 10 Hz)

Temperatur- und Frequenzabhdngigkeit des Verlustfaktors

Sylomere zeigt eine Temperatur- und Frequenzabhdngigkeit des Verlustfaktors.

Diese Abhangigkeiten sind in Tabelle 1 und Tabelle 2 dargestellt.

Temperaturabhangigkeit

-10 °C 0°C 10 °C 20 °C 30°C 50 °C
Sylomerg SR 11 0,60 0,44 0,32 0,25 019 on Sylomerg SR 11
Sylomerg SR 18 0,51 0,31 0,26 0,23 0,20 0,18 Sylomerg SR 18
Sylomerg SR 28 0,45 0,33 0,25 0,21 0,20 017 Sylomerg SR 28
Sylomerg SR 42 0,40 0,30 0,22 016 015 014 Sylomerg SR 42
Sylomerg SR 55 0,35 0,24 0,20 017 016 014 Sylomerg SR 55
Sylomerg SR 110 0,29 0,21 016 013 0,12 010 Sylomerg SR 110
Sylomerg SR 220 0,26 019 015 013 012 010 Sylomerg SR 220
Sylomerg SR 450 0,22 0l6 013 on 010 0,08 Sylomerg SR 450
Sylomerg SR 850 0,25 018 015 012 on 0,09 Sylomerg SR 850
Sylomerg SR 1200 0,23 017 013 0,09 0,09 0,09 Sylomerg SR 1200

Abb.3: Typischer Verlauf der Abhdn-
gigkeit des dynamischen E-Moduls
von der Schwingungsamplitude

Sylomere-Werkstoffe weisen eine ver-
nachlassigbare Amplitudenabhdngig-
keit auf. Bei anderen elastischen
Werkstoffen wie z. B. kompakten, ge-
schaumten und gebundenen Kaut-
schukprodukten (Gummigranulat) sind
dagegen erhebliche Abhdngigkeiten
der dynamischen Steifigkeit von der
Schwingungsamplitude zu beobach-
ten.

Frequenzabhangigkeit

1Hz 50 Hz 100 Hz 1000 Hz
019 0,30 0,33 0,43
0,17 0,29 0,32 0,46
014 0,28 0,33 0,45
o 0,22 0,27 0,42
o 0,21 0,25 0,40
0,10 0,17 0,20 0,32
0,09 016 0,19 0,30
0,08 016 018 0,29
0,08 016 0,18 0,28
0,08 014 017 0,26

Tabelle 1und Tabelle 2: DMA-Untersuchungen (Dynamic Mechanical Analysis). Messungen im linearen Bereich der Federkennlinie.
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Temperaturabhangigkeit des dynamischen E-Moduls
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Abb. 4: DMA-Untersuchungen (Dynamic Mechanical Analysis). Messungen im linearen

Bereich der Federkennlinie.

Frequenzabhdngigkeit des dynamischen E-Moduls
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Abb. 5: DMA-Untersuchungen (Dynamic Mechanical Analysis). Messungen im linearen

Bereich der Federkennlinie.

Abb. 4: Sylomere zeigt eine Tempera-
turabhangigkeit des dynamischen

E-Moduls.

Abb. 5: Sylomere zeigt eine
Frequenzabhdngigkeit des

dynamischen E-Moduls.
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Formfaktorabhangigkeit

Quader
Der Formfaktor ist ein geometrisches Map fur die Form
. . . | b ° |
eines Elastomerlagers und ist als Quotient aus belasteter | = o Tho+n
Flache zur Mantelfldache des Lagers definiert. h i
b

Definition: Formfaktor= Belastete Flache D

Mantelfldchen
/\ Zylinder
\4 D
q:

In den Werkstoffdatenbldttern werden in den Abbildungen Jr 4h

[1] bis [3] Federkennlinien, E-Module und Eigenfrequenzen AN i "

fur den Formfaktor 3 angegeben. Fir abweichende Form-

faktoren missen diese Kennwerte mit Korrekturfaktoren D

beaufschlagt werden. Diese Korrekturfaktoren sind auf d

Seite 4 der Werkstoffdatenblatter abgebildet. Hohlzylinder

N i ~ D-d
g= 4-h

Fir elastische Sylomere-Lager gilt ndherungsweise

Bezugswert
N2
Einzelager ~ Strefenlager  [FIachenlager
Formfaktor 0,5 2 3 6

Zellige Werkstoffe mit geringer Dichte wie z. B. Sylomere SR 11, SR 18 und SR 28 sind volu-
menkompressibel, der Einfluss des Formfaktors auf die Steifigkeit kann somit vernachldssigt
werden. Mit zunehmender Belastbarkeit des Sylomere Werkstoffes sollte der Einfluss des
Formfaktors berticksichtigt werden.

Alle Angaben und Daten beruhen auf unserem derzeitigen Wissenstand. Sie kénnen als Rechen- bzw. Richtwerte herangezogen
werden, unterliegen iiblichen Fertigungstoleranzen und stellen keine zugesicherten Eigenschaften dar. Anderungen vorbehalten.
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